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Drone Agricola eBEE Ag
1. Plataforma de vuelo y sensores

Especificaciones técnicas

Autonomia de vuelo 45 minutos
Velocidad de crucero nominal 40 —90 km/h
Alcance de conexion de radio Hasta 3 km

Resistencia al viento Hasta 45 km/h

Tamaio de pixel (GSD) Hasta 2 cm/pixel

Precision relativa del orto mosaico 1-3xGSD
Precisidon absoluta (con GCP) Hasta 4/7 cm
Precision absoluta (sin GCP) 1-5m
Planificacion de vuelo 3D Automatica

Precision de aterrizaje lineal
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Control del estrés hidrico, ensayo sobre parcelas regadas por goteo
(Comunidad regantes del canal de Manganeses)
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GOBIERNO MINISTERIO CONFEDERACION
DE ESPANA DE AGRICULTURA, ALIMENTACION HIDROGRAFICA
Y MEDIO AMBIENTE DEL DUERO
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Localizacion zona estudio

Datos:
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Equipos de apoyo en campo
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Comparar entre la camara de mano y los vuelos RPA, para ver si existen
Objetivo: variaciones entre las dos camaras y corregir las posibles distorsiones
provocadas por la temperatura del aire en las imagenes de los vuelos.
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Comparacién FLIR — ThermoMap. Datos de media + Desvest (barras), maximo y minimo (lineas).
a) datos de mano con FLIR i7
b) datos procedentes del vuelo RPA.
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Conclusion

* La combinacion de diferentes rangos del espectro reflejan variaciones
espaciales en el estado del maiz que se pueden relacionar con su nivel de
estrés hidrico.

* Se aconseja realizar un estudio mas extendido en el tiempo, corrigiendo la
metodologia de muestreo. A partir de datos sucesivos en el tiempo se
podrian generar mapas de dosis de riego. Ademas, es interesante plantearse
relacionar medidas de estrés hidrico con el contenido de humedad del suelo.
Esta variable también influye en el estrés hidrico, el agua acumulada
disponible para las plantas depende también del tipo de suelo.
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Clasificacion de zonas
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Vegetacion
Merlot_cv

Estado de la
vegetacion

Bajo desarrollo
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Calculo del volumen de planta existente

¥ Selection
Volume 1 (Volume)
Number of Vertices: s

Calculo de volumen

Terrain 3D Length[m]: 59.07 error nfa @
Projected 2D Length[m]: 57.78 error nfa @
Endlosed 30 Area[m: 182.26
Projected 2D area[m]: 176.82 error nja @
B | Terrain 3D Arealm3: 605.64
Cut volume[m?]: 61.58 +2.72
& | Fill volume[m?]: -28.34 =3.29
Total Volume[m?]: 33.24 +6.02

Zopy to Clipboarc Apply Cancel Help
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Planificacion de un muestreo sobre Colza, para mejorar la
precision en las fertilizaciones
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Levantamiento topografico de finca “La Romana” (1.000 ha)
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Levantamiento topografico de finca “La Romana” (1.000 ha)




g
N
N A

N

SA‘.martRuraI

gricultura Inteligent

A partir de ahora... Futuros proyectos
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Combinacion de datos LiDAR, nubes de puntos obtenidas a
través de RPAs e imagenes Térmicas, Multiespectrales y RGB con
gran resolucion espacial
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Modelizacion a partir de LiDAR y nubes densas de puntos RPA

LDV -- V163 -- USDA Forest Service -- Pacific Northwest Research Station
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Sembrando tecnologia Recogiendo informacion




